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主要研究方

向（内容） 

1、智能制造技术：虚拟仿真、数字孪生技术； 

2、机器人技术：伺服驱动、运动控制、MATLAB 建模与仿真； 

3、人体生物力学研究：人体关节运动力学、人体模型研究等。 

个人工作经

历、学术兼

职等 

2009.12-2015.5 哈尔滨工程大学自动化学院，控制理论与工程博士后； 

2008.6-2019.6  哈尔滨工程大学机电工程学院，讲师，硕士生导师； 

2019.6-至今   山东交通学院工程机械学院，副教授。 

代表性科研

成果及奖励

（包括项

目、论文、

专著、专利

等） 

I.主持项目 

1. 面向长期在跑步机上训练造成关节损伤问题的人体生物力学机理研究，中央高

校基本科研业务费专项资金项目； 

2. 人体步态实验与模型研究，哈尔滨工程大学基础科研启动金项目； 

3. 人体关节力和力矩及运动惯性参数的理论与实验研究.，中央高校基本科研业务

费专项资金项目； 

4. 人体运动实验及数据处理分析，中国电子科技集团第二十一研究所横向。 

II．主要参与项目 

1. 下肢康复训练机器人关键技术研究，国家自然科学基金项目；. 

2. 腹腔镜外科手术机器人训练系统虚拟力反馈方法研究，黑龙江省自然科学基金

项目；. 

3. 山东省高等学校青创科技计划项目，浅海用无人智能捕捞机器人的研制； 

4. 山东省重点研发计划（重大科技创新工程）项目，移动式全环境智能路面加速加

载关键技术研究及装备研发。 
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